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Roboter ahoi!- Neue Aufgaben in Sicht

ROBOTIK: Auf hoher See hatten
Roboter bisher wenig zu suchen.
Das wird sich nun andern: Ein Ro-
boter soll kiinftig bei Seegang das
Umsteigen von Schiffen auf Off-
shore-Windkraftanlagen verein-
fachen. Ein anderer Prototyp in-
spizierte im Test erfolgreich Anla-
genteile auf einer Olplattform.

VDI nachrichten, Disseldorf, 6. 11. 09, ciu

Die Erzeugung von regenerativem Strom
auf der See durch Offshore-Windkraft-
anlagenist eine der groRen Herausforde-
rungen der ndchsten Jahre. In vielen Be-
reichen der Technik muss dabei Neuland
betreten werden, was mit zum Teil er-
heblichen Risiken verbunden ist, z. B.
beiWartung und Reparatur. Dafiir muss
Personal zur Anlage gebracht werden,
und das moglichst bei jedem Wetter,
dennlange Stillstéinde bedeuten erhebli-
che Produktionsausfille.

Die Sicherheit fiir das Personal steht
dabei an erster Stelle. Besonders gefdhr-
lich ist hierbei das Ubersteigen von ei-
nem Wartungsschiff auf die Windkraft-
anlage. Das Schwanken des Schiffes und
der Wellenhub machen das Ubersteigen
zu einem riskanten Unterfangen, bei
dem sich Wartungsarbeiter schon zahl-
reiche Verletzungen zugezogen haben.
Auch Todesfille waren zu beklagen, weil
Arbeiter ins Wasser fielen und zwischen
Schiff und Windkraftanlage gerieten.

Abhilfe soll hier kiinftig ein Roboter
schaffen: Das ,Mots“ genannte Off-
shore-Transfersystem, das derzeit von
Momac aus Moers entwickelt wird, soll
auf jedes Schiff montiert werden kon-
nen. Es kompensiert mithilfe von Senso-
ren die Bewegung des Schiffes im Ver-
héltnis zu einem fest in der Umgebung
stehenden Objekt, wie einer Windkraft-
anlage.

Der Roboter gleicht einem Roboter-
arm aus der Autoindustrie, an dessen
Ende der Transportkorb montiertist, mit
dem Wartungsarbeiter iibergesetzt wer-
den. Mit dem Roboter soll erstmals ein
Sechsachsroboter unter Seebedingun-
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Sicherheit beim Ubersetzen: Der Roboter erleichtert das Umsteigen vom Schiff auf denTurm der

Windkraftanlage, in dem er automatisch die Wellenbewegung ausgleicht. foto: Momac

gen eingesetzt werden, was zusétzliche
Anforderungen hinsichtlich des Korrosi-
onsschutzes mit sich bringt. Trotz dieser
technischen Herausforderungen haben
sich sowohl die See-Berufsgenossen-
schaft als auch der Germanische Lloyd
wegen des hohen Sicherheitsgewinns
fiir das System ausgesprochen.

Umsteigeplattform gleicht
Wellenhub automatisch aus

Das Transfersystem ist in der aktuellen
Version in der Lage, die fiir den Uber-
setzvorgang  relevanten  vertikalen
Schiffsbewegungen von rund 3 m aus-
zugleichen, um bei stark bewegter See
das Ubersteigen zu erméglichen. Der
Vorgang soll dabei vollautomatisch ab-
laufen. Auf Sonderschiffe oder Helikop-
tern kénne damit verzichtet werden.
Doch Mots ist nur ein Beispiel fiir den
Robotereinsatz auf See. Inspektions-
und Wartungsaufgaben auf Olplattfor-

men bieten ebenso viele Moglichkeiten
zur Automatisierung, etwa bei gefahr-
lichen Arbeiten wie der Untersuchung
von Leckagen oder dem Entnehmen von
Proben. Gerade dort herrschen teilweise
extreme klimatische Bedingungen sowie
spezielle Anforderungen. Daher miissen
Roboter nicht nur hitze- und kilte-
bestdndig sein, sondern auch den Si-
cherheitsvorschriften fiir den Explosi-
onsschutz geniigen — durch seine Anwe-
senheit und Arbeit diirfen in der Luft be-
findliche explosive Gase nicht entziindet
werden. Ebenso muss ein solcher Robo-
ter sehr flexibel bei der Navigation sein —
und das sowohl bei schneller Fahrt auf
glattem Stahlboden als auch auf Gitter-
rosten und scharfkantigen Stufen sowie
in engen Passagen.

Ein Forschungsthema ist der Roboter-
einsatz auf See im Fraunhofer Institut fiir
Produktionstechnik und Automatisie-
rung (IPA). Dr. Birgit Graf forscht dort an
dem Thema und hat mit ,Mimroex"
(Mobile inspection and maintenance ro-

Offshore-Aufgaben fiir
Automatisierer

> Mit dem Sechs-Achs-Robo-
tersystem ,Mots“ soll War-
tungspersonal kiinftig siche-
rer zu ihren Arbeitsplidtzen
auf hoher See gelangen. Das
Transfersystem gleicht ver-
tikale Wellenbewegungen au-
tomatisch aus. Es wurde fiir
den Husum Wind Award 2009
nominiert.

» Am Fraunhofer IPA in Stutt-
gart wurde der Inspektions-
roboter ,Mimroex” ent-
wickelt. Das System konnte
seine Praxistauglichkeit bei
einem zweiwochigen Test auf
einer Bohrinsel belegen. ciu

Eine Animation der Funktionsweise

von ,Mots“ ist im Internet zu finden:

» www.momac.de/
download.html

/

bot, experimental), bereits den ersten
Prototyp eines Offshore-Inspektions-
roboters gebaut, der die Aufgaben sicher
durchfiihren kann. Die Steuerungssoft-
ware ist laut Graf einfach zu bedienen.
Unterschiedliche  Inspektionsauf-
gaben werden dem Roboter zunéchst
beigebracht. Nach dem Lernen der Auf-
gaben kann das Personal im Leitstand
verbleiben, wahrend der Roboter die In-
spektionsaufgaben selbststindig durch-
fihrt. Fiir die Inspektion wurde der Ro-
boter mit einem sechsachsigen Leicht-
bau-Roboterarm ausgestattet, der an
seinem Ende eine Kamera tragt. Per
Funkiibertragung ist der Roboter in der
Lage, mit dem zentralen Leitstand oder
einem mobilen Bediengerdt zu kom-
munizieren. Ein zweiwdchiger Praxistest
auf einer Bohrinsel in Asien kam zu ei-
nem positiven Ergebnis. Das Personal
auf der Bohrinsel war von ,Mimroex“ so
tiberzeugt, dass es zum Schluss bedauer-
te, dass der Roboter wieder mitgenom-
men wurde. O. KLEMPERT
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Schneider Electric und B&R
vertiefen Technologiepartnerschaft

VDI nachrichten, Diisseldorf, 6. 11. 09, ciu

Die franzosische Schneider Electric ver-
tieft ihre Technologiepartnerschaft mit
dem Osterreichischen Automatisie-
rungsspezialisten B&R. Die Partner-
schaft konzentriert sich laut einer ge-
meinsamen Erkldrung auf die Entwick-
lung von Bausteinen in der Automatisie-
rungs- und Steuerungstechnologie. Sie
soll es beiden Unternehmen ermagli-
chen, ihren Kunden innovative Tech-
nologielgsungen zu bieten, die auf indi-
viduelle Anwendungen zugeschnitten
sind und kontinuierlich steigenden Leis-
tungsanforderungen gerecht werden.
Nach dem ersten erfolgreichen Schritt
dieser Partnerschaft, in dem B&R den
Bereich Regelantriebe verstarkte, baut
jetzt Schneider Electric ihr Angebot an

Maschinen-Controllern und I/0O-Syste-
men aus. Elie Belbel, der OEM Solutions
SVP von Schneider Electric, sagte dazu:
,Mitunserem Ziel, einfache und bedien-
erfreundliche Maschinen- und Unter-
nehmenslésungen anzubieten, erfiillen
wir ein wichtiges Bedirfnis unserer Kun-
den, ndmlich die Komplexitit aller
Aspekte iiber die gesamte Lebensdauer

- ihrerMaschinen hinwegzureduzieren.*

Hans Wimmer, B&R-Geschéftsfiihrer,
erklérte: ,Neue und innovative Produk-
te, die Trends der Automatisierung ent-
scheidend beeinflussen, sind der
Grundstein unserer kontinuierlichen
Entwicklung. Die Zusammenarbeit soll
dabei helfen die ehrgeizigen Ent-
wicklungspldane noch schneller zu errei-
chen. CIU

Mobile Energiequelle unterstiitzt Tests
bei der Feldbus-Installation

VDI ndchrichten, Diisseldorf, 6. 11. 09, ciu

NETZTECHNIK: Ein nahegelegener
Stromanschluss ist beim Aufbau einer
Feldbus-Infrastruktur an entlegenen Or-
ten einer Prozessanlage oft Mangelware.
Dennoch erfordern umfangreiche In-
stallationsarbeiten die Priifung der Kon-
takte. Dazu kommt, dass zum Zeitpunkt
der Installation weder das Steuerungs-
system noch die damit verbundene
technische Infrastruktur zur Verfligung
stehen, um eine genauere Priifung der
physikalischen Feldbusebene aus der
Ferne vornehmen zu kénnen.

Die Feldbus-Batterie Pepperl+Fuchs
soll nun Abhilfe schaffen und die bend-
tigte Energie zur Feldbus-Diagnose vor
Ort bereitzustellen. Sie verfiigt laut Her-
steller iiber eine einstellbare Ausgangs-
spannung zwischen 15V und 30V bei
maximal 1 A. Damit sei sie auch zum
Einsatz in Verbindung mit dem Advan-
ced Diagnostics Modul von Pep-
perl+Fuchs geeignet. In Verbindung mit

Gerdten mit einer Leistungsaufnahme

von bis zu 500 mA liefert das Gerédt nach
Herstellerangaben Energie fiir bis zu 8 h
Arbeit vor Ort, ohne nachgeladen wer-
den zu miissen.
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Flexibler Energieversorger: Die Bat-
terie mit Zusatzfunktionen unterstiitzt
Feldbustechniker bei Installations-
arbeiten. foto: PepperlaFuchs

Ein robustes Gehduse in der Schutzart
IP54 schiitzt die Energiequelle gegen
Spritz- und Regenwasser. Die Batterie
wird komplett mit eingebauten Hilfsmit-
teln z. B. zur Anzeige des Stroms und Si-
mulation einer unzureichenden Termi-
nierung geliefert. In Kombination mit
dem Diagnosemodul kénnen Profibus-
PA-und Foundation-Feldbus-HI-Infra-
strukturen getestet werden. CIU




